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                                                ПРЕДИСЛОВИЕ

Излагаемый  здесь  материал  может  служить  введением  в  современную проблематику  пассивной  радиолокации.  Предлагается  взгляд  на   пассивный  радиолокатор  как  на  систему  искусственного  интеллекта,  а  на обработку информации  в  нем  -  как  на  распознавание радиолокационных образов. Материал  предназначен  для  начинающих  разработчиков систем  пассивной  радиолокации, но может  представлять  интерес и для более  зрелых  специалистов  в  данной  области
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4
			ПРИНЯТЫЕ  СОКРАЩЕНИЯ

АУ		- антенное устройство
АРУ		- автоматическая регулировка усиления
АКФ		- автокорреляционная функция
АЦП		- аналого-цифровой преобразователь
ВИМ		- внутриимпульсная модуляция
БЛ		- боковой лепесток
БЛДН		- боковой лепесток диаграммы направленности
ВОИ		- вторичная обработка информации
ВУ		- видеоусилитель
ГЛ		- главный лепесток
ГЛДН		- главный лепесток диаграммы направленности
ДМ		- делитель мощности
ДН		- диаграмма направленности
ДАКФ		- дискретная автокорреляционная функция
ДВУ		- детектор-видеоусилитель
ИО		- индикатор обнаружения
ИС		- импульсный сигнал
ИРИ		- источник радиоизлучения
КА		- космический аппарат
КБЛ		- компенсация боковых лепестков
КАР		- кольцевая антенная решетка
КНС		- квазинепрерывный сигнал
	КВ		- коэффициент вобуляции
	КУ		- коэффициент усиления
	ЛЧМ		- линейная частотная модуляция
	МШУ		- малошумящий усилитель
НС		- непрерывный сигнал
ПОИ		- первичная обработка информации
	ПРЛС		- пассивная радиолокационная станция
	ПРК		- пассивный радиоканал
	РЛС		- радиолокационная станция (активная)
	СВЧ		- сверхвысокая частота
	СИ		- синхроимпульс
	СКО		- среднеквадратичное отклонение
	УПА		- угловое положение антенны
	ФАР		- фазированная антенная решетка
ФИ		- формуляр импульса
	ФП		- формуляр пачки
	ФИРИ		- формуляр источника радиоизлучения
	ФМ		- фазовая манипуляция
	ЦУ		- целеуказание
	ЦОС		- цифровая обработка сигналов
	ЧМ		- частотная манипуляция
ШП		- широкополосный преобразователь
ЭДЦ		- элементы движения цели



